Priestorová štatistika
1. Euklidov medián je 

[image: image1.wmf]B. miery polohy bodových údajov 

2. Variabilitu priestorových údajov najčastejšie vyjadrujeme pomocou priestorovej analógie štandardnej odchýlky 

[image: image2.wmf]A. štandardnou vzdialenosťou

3. Ak hodnoty skúmaného znaku pre každú dvojicu oblastí skúmaného priestoru sú nekorelované, potom hovoríme, že 

[image: image3.wmf]B. neexistuje priestorová autokorelácia skúmaného znaku 


4. Sieť je súbor objektov, cez ktoré prúdia zdroje. Objekty, ktoré vytvárajú sieť, musia mať niekoľko dôležitých charakteristík: dĺžku, smer a čiary musia spájať najmenej 

[image: image4.wmf]B. dva body


5. Priestorové údaje členíme na štyri základné typy: 

[image: image5.wmf]C. bodové, smerové, plošné, sieťové

6. Priestorové štatistiky sa líšia od klasickej štatistiky predovšetkým tým, že priestorové štatistiky pracujú 

[image: image6.wmf]B. so závislými premennými.


7. Mnohé skúmané javy - ekologické, hydrologické, geografické, demografické, pôdne, biologické ale aj ekonomické a iné - majú jedno spoločné. Existujú v priestore. 

[image: image7.wmf]B. Neexistujú izolovane od svojho okolia.


8. Mieru rozptýlenia môžeme vyjadriť pomocou štatistiky 

[image: image8.wmf]B. 1-r


9. Priemernej hodnote náhodných uhlov φ1, φ2, ..., φn zodpovedá 

[image: image9.wmf]C. bod jednotkovej kružnice 

10. Výberový modus sa určuje len pre triedené smerové údaje. V okolí tejto hodnoty 

[image: image10.wmf]C. je najväčšia koncentrácia bodov na jednotkovej kružnici 

11. Výberové kruhové rozpätie je prirodzené definovať 

[image: image11.wmf]A. ako najmenší uhol obsahujúci všetky pozorovania. 

12. Priemerný stred aj vážený priemerný stred 

[image: image12.wmf]A. sú citlivé na extrémne pozorovania.


13. Priemerná poloha bodov, resp. vážený priemer 

[image: image13.wmf]A. nič nehovoria o charakteristikách regiónu, do ktorého „padnú“.


14. Najčastejšie býva pravouhlá sústava súradníc umiestnená tak, že os y-ová mieri na sever. Ak ju otočíme, 

[image: image14.wmf]B. otočí sa okolo svojho stredu aj obdĺžnik určujúci Manhattanovský medián.


15. Euklidov medián 

[image: image15.wmf]B. nevieme vypočítať priamo, len iteračne.


16. Riešením klasického rozmiestňovacieho problému, tzv. Weberovho problému - je nájsť optimálnu polohu pre továreň – ktorá minimalizuje súčet poplatkov za prepravu medzi továrňou a dvoma zdrojmi surovín a medzi továrňou a predajňou. Za predpokladu, že prepravné je lineárnou funkciou vzdialenosti , váhy bodov – zdrojov sú množstvá, ktoré je možné vyťažiť potrebných k produkcii 1 t finálneho produktu, váha obchodu je 1, potom riešením problému, t. j. optimálnou polohou továrne je 

[image: image16.wmf]A. vážený Euklidov medián.


17. Graficky môžeme priestorovú štandardnú odchýlku znázorniť pomocou 

[image: image17.wmf]B. kružnice


18. Body viac rozptýlené majú 

[image: image18.wmf]A. väčšiu štandardnú vzdialenosť.


19. Skúmané územie môžeme aproximovať 

[image: image19.wmf]A. pomocou polygónu
[image: image20.wmf]B. pomocou kružnica
[image: image21.wmf]C. pomocou elipsy

20. Kladná priestorová autokorelácia znamená, že podobné hodnoty skúmanej premennej sú v priestore 

[image: image22.wmf]A. zoskupené vedľa seba 


21. Tzv "volské oko" je príkladom 

[image: image23.wmf]C. pozitívnej autokorelácie

22. Gearyho koeficient 

[image: image24.wmf]B. je miera priestorovej autokorelácie javov 

23. Ak hodnota Moranov koeficient I sa blíži k hodnote -1, skúmaný jav 

[image: image25.wmf]A. je silne negatívne autokorelovaný. 


24. Misesove rozdelenie 

[image: image26.wmf]A. môže byť jedno alebo viacvrcholové
[image: image27.wmf]B. môže byť len jednovrcholové

25. Misesove rozdelenie je symetrické vzhľadom na bod 

[image: image28.wmf]A. ktorý je modusom


26. Rovnomerné diskrétne rozdelenie je špeciálnym prípadom 

[image: image29.wmf]A. mriežkového rozdelenia 


27. Pre rovnomerné spojité rozdelenie 

[image: image30.wmf]A. nemôžeme určiť prevládajúci smer.


28. Mriežkové rozdelenie predstavuje rozdelenie 

[image: image31.wmf]C. sústredené do vrcholov pravidelného k-uholníka vpisaného do jednotkovej kružnice. 

29. Ak sa hodnota Gearyho c sa blíži k hodnote 0, skúmaný jav je 

[image: image32.wmf]B. silne pozitívne autokorelovaný. 


30. Testovanie priestorovej asociácie pomocou G štatistiky je pomerne nová metóda. Vyvinuli ju Getis a Ord v roku 1992. 

[image: image33.wmf]A. Môže sa použiť len pre kladné hodnoty. 


31. Koeficient LQ 

[image: image34.wmf]A. nemôže byť záporný
[image: image35.wmf]B. môže byť záporný

32. Langevinovo – Fisherovo rozdelenie 

[image: image36.wmf]B. je trojdimenzionálnym zovšeobecnením Misesovho rozdelenia.


33. Efekt okrajov odstraňujeme 

[image: image37.wmf]B. pri testovaní náhodného rozdelenia bodov v priestore


34. Priestorova analogia Pearsonovho, Spermanovho a Kendallovho koeficienta existuje pre 

[image: image38.wmf]B. smerové údaje


35. Sieť je súbor objektov, cez ktoré prúdia zdroje. Objekty, ktoré vytvárajú sieť, musia mať niekoľko dôležitých charakteristík: dĺžku, smer a čiary musia spájať najmenej 

[image: image39.wmf]B. dva body


36. Navinuté rozdelenia dostaneme 

[image: image40.wmf]B. navinutím rozdelenia na priamke na jednotkovú kružnicu. 


37. Sférické distribúcie v prvom kroku posudzujeme pomocou 

[image: image41.wmf]A. ich priemetu na rovinu XY
[image: image42.wmf]B. priemeru
[image: image43.wmf]C. vlastných čísiel matice 

38. Mnohé skúmané javy - ekologické, hydrologické, geografické, demografické, pôdne, biologické ale aj ekonomické a iné - majú jedno spoločné. Existujú v priestore., sú viac či menej ovplyvňované svojím bezprostredným aj vzdialenejším okolím. 

[image: image44.wmf]B. Neexistujú izolovane od svojho okolia.


39. Efekt okrajov odstraňujeme 

[image: image45.wmf]B. pri testovaní náhodného rozdelenia bodov v priestore


40. Priestorova analogia Pearsonovho, Spermanovho a Kendallovho koeficienta existuje pre 

[image: image46.wmf]B. smerové údaje


41. Tzv "volské oko" je príkladom 

[image: image47.wmf]C. pozitívnej autokorelácie

42. Gearyho koeficient 

[image: image48.wmf]B. je miera priestorovej autokorelácie javov 


43. Akú má vypovedaciu schopnosť priemerný stred o regióne, do ktorého padne? 

[image: image49.wmf]B. žiadnu


44. Pre rovnomerné spojité rozdelenie 

[image: image50.wmf]A. nemôžeme určiť prevládajúci smer.


45. Kladná priestorová autokorelácia znamená, že podobné hodnoty skúmanej premennej sú v priestore 

[image: image51.wmf]A. zoskupené vedľa seba 


46. Langevinovo – Fisherovo rozdelenie 

[image: image52.wmf]B. je trojdimenzionálnym zovšeobecnením Misesovho rozdelenia.


47. Ktory typ udajov nie je predmetom zaujmu priestorovej statistiky 

[image: image53.wmf]B. individuálne


48. Misesove rozdelenie je symetrické vzhľadom na bod 

[image: image54.wmf]A. ktorý je modusom


49. Misesove rozdelenie 

[image: image55.wmf]A. môže byť jedno alebo viacvrcholové
[image: image56.wmf]B. môže byť len jednovrcholové


50. Priemerný stred aj vážený priemerný stred 

[image: image57.wmf]A. sú citlivé na extrémne pozorovania.


51. Pomocou Lorenzovej krivky 

[image: image58.wmf]B. posudzujeme rovnomernosť rozloženia ľubovoľného javu
[image: image59.wmf]C. posudzujeme intenzitu výskytu javu

52. Gearyho koeficient 

[image: image60.wmf]B. je miera priestorovej autokorelácie javov 

53. Koeficient LQ 

[image: image61.wmf]A. nemôže byť záporný
[image: image62.wmf]B. môže byť záporný

54. Ak sa hodnota Gearyho c sa blíži k hodnote 0, skúmaný jav je 

[image: image63.wmf]B. silne pozitívne autokorelovaný. 


55. Najčastejšie býva pravouhlá sústava súradníc umiestnená tak, že os y-ová mieri na sever. Ak ju otočíme, 

[image: image64.wmf]B. otočí sa okolo svojho stredu aj obdĺžnik určujúci Manhattanovský medián.


56. Priestorové štatistiky sa líšia od klasickej štatistiky predovšetkým tým, že priestorové štatistiky pracujú 

[image: image65.wmf]B. so závislými premennými.


57. Akú má vypovedaciu schopnosť priemerný stred o regióne, do ktorého padne? 

[image: image66.wmf]B. žiadnu


58. Euklidov medián 

[image: image67.wmf]B. nevieme vypočítať priamo, len iteračne.
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